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http://www.rfc1149.net/sam

Dans

le cadre d’un systeme embarqué, nouveau ou

existant:

C
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C

noisir le meilleur matériel

noisir le meilleur systeme d’exploitation
noisir le meilleur environnement de test
noisir le meilleur langage de programmation

noisir la meilleure architecture globale
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Systemes d’exploitation embarques et temps-reel
Les langages de I’embarque

Perception, planification, selection de I’action
Gestion des peripheriques

Compilation croisee et generation de code

Exemples de systemes embarqueés

Microcontroleurs
Cartes a puce

Le module sera validé par le résultat d’un des travaux pra-
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A la fin de cours, vous saurez
caracteriser un systeme embarque
faire un choix de langage en connaissance de cause

proposer des methodes de test
faire les bons choix pour gérer les peripheriques

Cette competence est rare, et de plus en plus
rechercheée
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